


polopnblí rrclínBnTop líU Eoo
Poroprluř oKcKaBaTop KU 800 npeAHa3HaqeH Anf, oKcKaBauilH nopoA c óolrulu conpoTl.iBneHueM KonaHilrc Ha Kapbepax, rAe on paóoraeT B KoMnneK_
ce c MalilcTpanbHHM KapbepHblM TpaHcnopToM.
3xcxaaarop KU 800 nepeMeqaeTcs c noMoulblo uJafapluero ru4poQnqupoaaHHolo xoAoBofo MexaHnsMa qexocnoBaqKoň xoxcrpyxqnx, Ha KoTopylo
BblAaHH '{exocnoBauKile naTeHTbl, flpn uarauu oKcKaBaTop nepeMeHHo noKol4Tcf, Ha onopHblx óauruaxax u na onopxoň paMe H}íxHero crpoeuun, Bo
npeva paóoru oKcKaBaTop MoxeT pacnorlaraTbcf Ha Bcex onopHblx noBepxHocTf,x, ólaroAapn qeMy yAenbHoe AaBneH}le Ha lpyHT 3Har{ilTenbHo cHnxa-
ercn, l4guenen}íe HanpaBneHilf, nepeMeuleHíH oKcKaBaTopa npox3BoAl,lTcf, nyíeM noBopoTa uenofo 3KcxaBaTopa a rpeóyeuoe HanpaBneHne c noMo_
u.lbo uJaraHilH ÓaurMaxos B npoTxBonofloxHHx HanpaBneHlRx, Huxxee cTpoeHile oKcKaBaTopa npeAcTaB,lf,eT coóoň npoirpaHcTBeHHyto KoHcTpyxqtl}o,
n xoropoů pacnonoxeHH arperaTH ruApaBnilqecKoň clcreuu uaratot4ero xoáa, KonbqeBoň roxocteunnK x oneKTpooóopyÁoaanne rrllxrreň qaciil gxc-
KaBaTopa, a.TaKxe rap4epoóu l yMHBaíbHan. C oaAleů cTopoHbl H]4xHefo cTpoeHhn no HanpaBneHilrc uJaraHIF noABeuleHa nepeABilxHan xaóenunan re-
IexKa, Ha ÓapaóaHe xoropoň HaMoTaHo Áo 1900 M ToKonoABoAnuero xaóenn BHcoKoro Hanpf,xeHiln. |-lpu nepenaeuennn ráóenn xaóenuxaR TenexKa
onycKaeTcn Ha 3eMrl]o il nepeABilraeTcn Ha KonecHoM xogy, óyxcr,lpyervran TpaKTopoM. Bo apenan paóoru oKcKaBaTopa óapaóax TenexKil aBToMaTuqecKí
sulólpaer uII oTnycKaeT xaóenu a saB]4cl4MocTx oT uJaraHlfi oKcKaBaTopa. llpn nepeueu.leHilil TenexKil xa coócraexxorr,l xoay Anfi npilBoAa óapaóarra
il Anf, KoMnpeccopa TopMo3xoř clcreuu supaóaruaaer oneKTpooHeprn}o áil3enb-reHepaTopHaf, ycTaHoBKa xa xaóenrnoů TeIexKe; B oToM cnyqae
nOAaeTCS TOK HanPf,XeHler,a 500 B.
Ha nuxneu cTpoeHl}í nocpeAcTBoM onopHo-noBopoTHolo Kpyra ycTaHoBneHa noBopoTHaf nnarQopnaa B BxAe Kpyra, B KoTopyo BcTpoeHa cTpena npo_
Tl.íBoBeca x B ueHTpe noaopornoř nnarQoptuut UapH}lpHo ycTaHoBneHa nepeAapu]aH cTpera, aropoř xoneu xoropoň onnpaeTcf B oAHy 1,í3 uecTil Bo3-
MoxHblx ToqeK Ha HilxHeM cTpoeHxil. Bnyrpr a noeopornoň uar$optue ycTaHoBrleHu qeTupe np|BoAHblx arperaTa noBopoTa BepxHero cTpoeH}ln c one-
KTpoABilraTenf,Mu nocTof,HHoro ToKa, nilTaeMHM]4 oT cHcTeMH reHepaTop-ABl4rarenu. ,[anee B npocTpaHcTBe noaopornoň nnarQopuut pacnoloxeHH
MacTepcKhe, cKrtaAH I cTonoBaR, a TaKxe qacTb eleKTpooóopyAoaaxm. Taxxe xa noeopornoř nlarQoptrle pacnonoxeHo rilÁpaBnuqecKoe oóopyáoaa-
Hue, npilBoA}lMoe g Aeňcraile oKcKaBaTopl4l4KoM AnR noAbeMa nepeáarculeň cTpenH. [lpl npnnopnnroň nepeAanuleř crpene MoxHo noBopaquBaTb
BepxHee cTpoenue sxcxaaaropa xa 360", npn $uxcupoeaxHoú nepeAarcu{eů crpene Bo3MoxeH noBopoT -l- 75o no oTHoueHiln K ocil nepeAapqero
xoxaeůepa, xoropuň BcerAa 3aHilMaeT nonoxeHile a ocN paóolero yrrla oKcKaBaTopa.
Poropnan cTpena qexocnoeaqxoň KoHcTpyKuxl4 cocTol4T l13 AByx qacreů c xotunoxogxoř no npnHqilny TenecKona. flnuna aut4alxexun (nanopa) cocra-
enner 15,8 tu. Ha xoxue poroprroř cTpeflH ycTaHoBneHo poTopHoe Koneco Óeg gqeex, ocHaueHHoe iln}í BoceMb}o KoBuJaMx u BoceMb}o npoMexyTot{HbF
Mr4 HoxaMH, xnr To,lbxo nfiTHaAqaTbp KoBlrtaMn. Ha xoucoauxux KoHqax Bana poTopHoro Koneca HaAB]4Hyíbl ABa npxBoAa c nnaHeTapHblMx peAyKTopa-
M14 x c AByMn ABuraTenRMil eAlnlqxoň MoulHocrbo 800 xBr AnH KpenKxx nopoA xrl14 630 xBr ánH nlnKux nopoA. OrÁenuHHe TnnH enexrpogaurareneň
nMetoT pa3nx'{Hylo cKopocTb BpauleHxfi. Koxeeůepxute neHTH Ha nepe4xeů n gaAHeů lacTnx poTopHoř crpelsl ynoxeHu Ha MHoroponxxoBblx onopax
il np}lBoAHTcF or Aalrateneů MoulHocTblo 630 xBr Ha HanpfixeH}le 6 xB,
Bce xoxaeůepHHe IeHTbl Ha oxcKaBaTope uMepT aBToMaTuqecKylo cl4cTeMy HaTHxeHHR l,t ux paóora aBToMaTilqecKil perynilpyeTcs oneKTporiApaBnrqe-
cxoů clcteuoů perynlpoaaxln.
Ynpasnexne oKcKaBaTopoM cocpeAoToqeHo B noAteMHoř xaólxe, xaxoARtueňcn aónlsl poropxofo Koneca. Crpena xaólnu cAenaHa B BilAe nogBt|x-
Horo pacKoca, cnaóxexxoro Ha BepxHeM KoHue nol}ícnacTaMil c Óanxoř c AByMn enerrporensQepaMil rpy3onoAbeMHocTblo 15 r xaxauř.
Ha crpene npoTl4BoBeca ycTaHoBneHo MauJ],lHHoe noMeqeH],le, KoTopoe nepeMeu]aeTcf, 14 ypaBHoBeuJilBaeT TaKIM oó§aeorvr nepeAHlorc lacru poropnoň
cTpenH. flanee xa crpene npoTl4BoBeca.ycTaHoBneH MexaHu3M BblABuraHilf, 1.1 ABa noBopoTHblx KpaHa c nepeAB}lxHblMn TeIexKaMil egnuuxoň rpyso-
noAt€MHocTb}o 15 r Ann AeMoHTaxa oóopy4oaanm B Mauj}lHHoM noMeu]eH]4t4.
BuAapu.lan crpena anuxoů 73,6 unu 90 rt,t uapnupno ycTaHoBneHa Ha KoHue nepe4arcqeň cTpenH BHe ueHTpa oKcKaBaTopa r on]4paeTcn Ha onopHyp Te-
nexKy Ha ryceHx'.lHoM xony c ycrpořcTBoM AnR ]43MeHeHIR BblcoTbl pa3rpy3K14. lloaoporxocrr BuAalou]eň cTpenH cocTaBn8eT + 120" no orrtoueHl4p



K ocn nepeAapqeŮ cTpenH. Koxseřepxan fleHTa Ha euAalouleň cTpene xMeeT KoHcTpyKlt]4lo, aHarlofxqHyp xoxeeňepau poroprroň cTpenH.
Bopoxxa, ycTaHoBneHHaR Ha KoHqe auAapuleň cTpenH, IMeeT Bo3MoxHocTb noBopoTa BoKpyr aeprrxanrxoň oc}l, qTo no3BorlneT ToqHo HanpaBnnTb no-
ToK nopoAbl Ha MarícTpanbnuř xapsepnuň xoxaeňep. Cnocoó ycTaHoBKl,i EuAapqeŮ cTpenH l Óonuuoř 4onycxaeuuů yIoI HaKnoHa Bo BpeMR paóorut
oxcKaBaTopa co3AapT coBepuJeHHo HoBHe TexHorlorilqecK}le Bo3MoxHocTl,í ála paóoru oxcKaBaTopa KU 800.
OÓulaR sulcora oKcKaBaTopa paaxa 51 M, MaKcilManbHan ArlhHa npx nonHocTblo augenxyroň poropnoň cTpene oKono 150 u unn cooTBeTcTBeHHo 170 u.
Maunxa ocHaqeHa aBToMaThqecKilM aHanoroBblM nporpaMMlpyrorlr,lrr,t oóopyaoBaHileM.
Axanoroaoe nporpaMMilpytouee oóopy4oeaHxe cnyxnT AnR ynpaBneHxR oKcKaBaTopoM c uenbrc coónpAewn saAaxxoň TexHonor}ll Aoóuql, T.e, co3-
AaHilR rop}looHransnoň !fin BepT[KanbxoŮ crpyxxtt gaAannoň un]4 onThManbHoř ronu.lulu, oópa3oBaH}íR opoHTanbHoro l Óoxoeoro oTKoca c 3aAaHHblM
ylnoM HaKnoHa, co3AaHIR ropx3oHTanbHoro ocHoBaHilf, ilnil c 3aAaHHblM yKnoHoM.
Alanoroaan BHq[cn}lTenbHan MaUIHa ynpaBnf,eT paóoroř rnaBHblx npnBoAoB, T.e. noAbeMoM, BblABIlaHxeM x noBopoToM poropxoř cTpenu no 3aAaH_
HHM napaMeTpaM, npl,{eM nyíeM perynnpoBaHilf, ce,{eHilf, cTpyxK],l noAAepxilBaeT onTxManbHyp npoh38oAxTenbHocTb oKcKaBaTopa c M}lHt4ManbHblM1,|
noTepnM}t gpeMeH}t. Ha sxcxaaarope rcnonb3oBaHo s oóulela 15 yxlxanunux peuenlň oTAenbHblx y3rloB KoHcTpyKutíl4, 3aqilu{eHHHx naTeHTaMn.
ocHoBHblE cnocoEbl PABoTbl oKCKABAToPA
Ko[ínoHosxa oKcKaBaTopa no3BonneT nonb3oBaTbcn pa3n]4llHblM}t cnocoóannu oKcKaBaqilfi, npilqeM B KaqecTBe ocHoBHblx MoxHo oTMeTxTb:
a) aepxxnň ocnoanoř ycryn eucoroř 32 M c auAaqeú xa naarncrpanuluř xapuepxuň rpaxcnopr Ha ypoBHe paóoveř nnoqaAK}í
Ó) 4aa eepxxnx ycryna eucoroň 32 rr/l pn4orra c Bo3MoXHocTbp BHAar{il Ha MarilcTpanbluň xaprepxuŮ rpaxcnopr Ha ypoBHe paóoqeŮ nnouaAKx Óeg ne-
peAB}íraHilR xoxseůepa
a) aepxnuň ycryn aucoroň 32 M c suAaqeň xa uarucrpanrxuň xapuepnuř rpancnopr xa 15 u Hilxe ypoBHB paóoleř nrloqaAK}l oKcKaBaTopa
r) cxnxexxuů aepxnnů ycryn Ao 15 M c euAaqeň xa uarlcrpanunuů xapsepxuň rpancnopr Ha BepxHeM ocHoBaHI}t
A) nlxxuň ycryn aucoroů 6 tl c euAaqeů Ha MarxcTparbxulň xapuepxuň rpaxcnopr, ycTaHoBneHHblů xa ypoaxe paóoveř mouaAKx Hn}l HHxe no 15 u.
|'lpu ucnonsaoaanll cnocoóoe a), r), 4) uoxno oóecnequrs paapaóorxy pa3pe3a eucoroň ao 68 rr óea nepeganraHun MarilcTpanbHoro KapbepHoro
TpaHcnopTa. Ilepeueqenle oKcKaBaTopa Ha pagn[qHHe rop}l3oHTbl oóecneqexo ónaroAapn ToMy, t{To oKcKaBaTop nroxer paóoraTb Ao yrna HaKnoHa
nnoqaAK}l 4o l nepeueqaTbcn Ha nnoqaAxax 4o xauola 6o.

TEXHl4t{EcKt4E AAHHblE
Maxcnuansxoe BHABlíxeHIe poropxoň cTperlbl 15,8 nt

@áeióAeoKcKáááú}íI 
---7%iZT.flonycxaeuuň HaKnoH oKcKaBaTopa npn TpaHcnopTe

Maxcntrranrxu paAnyc Aeňcrghn norpygotry1prpqlry oJ ocl.1 oKcKaBaTopa Ao ocil pa3rpy3oqxoň sopotlxtt

10.5%(6")
86,3 M; 105,5 tvt

CpeRrree yAenbHoe AaBneHne B xoAe oKcKaBaqnn 0,08 Mtla; 0,09 Mt]a
CpeRnee yAenuHoe AaBneHue B xope uaraHnn 0,13 Mtla; 0,14 Mtla

Teoperlqecxan npgilsaoArrenrHocrF E pagpuxnexHo[l rpyxre 
.



BUclíET ulHCEl EilGnYnToR líU 8oo
The KU 800 bucket-wheel excavator is designed for digging rocks with a high digging resistance in opencast quarries with longrange belt con-
vey,ing.
The KU 800 excavator moves on a hydraulic walking truck of Czechoslovakian design which is protected by a Czechoslovakian patent. ln moving,
the excavator alternately rests on skids and on a bearing plate oí the subgrade. While it operates, the excavator may rest on all bearing surfaces
which decreases the specific pressure on the ground quite considerably. The excavator is steered by turning the whole machine into the re-
quired direction; this is achieved by walking the skids in opposite directions. The bottom structure of the excavator is designed to accomodate
the aggregates of the walking hydraulics, the roller collector, the electric distribution systems of the bottom part of the excavator, as well as
a cloakroom and washroom. At the rear end of the bottom structuře, in the direction of walking, there is a mobile cable truck whose drum is de-
signed to carry as much as 1900 m of high-tension cable. The drum is operated automatically as the excavator moves. lf the cable has to be
moved, the cable truck is disconnected from the excavator and is moved on its own undercarriage by a tractor, A 500 V Diesel-electric power
unit, mounted on the cable truck, provides the power for driving the drum and for the brake compressor.
A circular swivel plate is mounted on the bottom structure by means of a ball race; the plate holds the balancing boom, and the transport jib,
whose other end rests in one oí the six possible places on the bottom structure, is hinged to the middle of the swivel plate. lnside the swivel
plate there are four driving units for turning the superstructure, powered by D.C. motors via a Ward-Leonard set. Workshops, store rooms and
the dining room, as well as part of the electric installations are also located in the swivel plate. The swivel plate also holds the driver-controlled
hydraulic device for lifting the transport jib. With the jib up, the excavator superstructure can be turned through 360', with the jib anchored it
can be turned through 75' on either side of the jib, which is always anchored along the axis of the excavator's angle of operation.
This bucket-wheel excavator of Czechoslovakian design is divided into two telescopically arranged parts. The jib extension is l5.8 metres. At the
end of the wheel jib there is a chamberless wheel fitted either with eight buckets and eight blades, or only with fifteen buckets. At the free ends
of the wheel shaft are two driving units with epicyclic gears and motors with an output of 2 x 800 kW for hard rocks, or 2 x 630 kW for tacky
rocks. The two types of motors have different rpm ratings. The conveyor belts at the front and rear of the wheel jib are supported by garland
rollers and driven by 6 kV/630 kW motors-
All the excavator conveyor belts are automatically adjusted for slack and their travel is automatically controlled by an electrohydraulic system.
The excavator is controlled from a mobile cabin located close to the wheel. The carrier jib is in the form of a mobile strut fitted at its upper end
with tackles and a girder with two mobile trolle.ys loading capacity 15 Mg each.
The balancing boom is mounted with the engine room which is mobile as a whole and balances the front part of the wheel jib. The balancing
boom also holds the extension mechanism and two rotary cranes with mobile trolleys. loading capacity 15 Mg each, for demounting the engine-
room equipment.
The loading boom, 73,6 Or 90 m long, is hinged to the transfer jib eccentrically of the excavator's centre and is supported by a truck on tracks,
equipped with a lifting mechanism. The boom can be rotated through 'l05 o on either side of the transfer-jib axis. The conveyor belt. mounted on
the loading boom, is of a similar design as the belts of the wheel jib.
The hoppeř, mouňted at inJ éna oitňě toaaing boor, ..n be rotat;d in the horizontal plane and enables the flow of material to bé directed on
to the long_range belt conveyor, The mounting Qf the loading boom and the large dip at which the excavator can operate provide the KU 800 ex-



cavator with quite new possibilities in excavating.
The overall height of the excavator is 51 m, maximum length at full extension of the wheel jib is about 150 or 170 m. The excavator is equipped
with an automatic analog-programming device. lt is designed to control the excavator so that the prescribed technology of excavating is ad-
hered to, i.e. to generated horizontal or vertical cuttings of the prescribed or optimum thickness, to create a front and lateral slope of the pre-
scribed gradient, and to create a plane suďace which is either horizontal, or has the required gradient. The ana|og computer controls the main
driving units of the excavator. i.e. lifting, extending and rotating, in accordance with the input values; by controlling the cuttings it also keeps
the excavator at optimum peďormance with minimum manipulation losses. Constructionwise, there are 15 unique patented designs incorporat-
ed in the excavator.
PRlNClPAL METHODS 0F OPERAT|ON:
The design of the excavator enables various methods of digging operations to be used; the main ones are:
a) basic upper slice, 32 m high, with,loading on belt conveyor located in the travel plane, b) two upp_er slices, 32 m high, next to each other with
loading on belt conveyor located in the travel plane without re-assembling the conveyor, c) upper slice, 32 m high, with loading on belt conveyor
located 15 m below the excavator travel plane, d) lower upper slice up to 15 m in height with belt conveyor located above the upper slice, e)
deep slice, 6 m high, with loading on conveyor belt located in travel plane or as much as 15 m higher.
By using methods a), d), e) it is possible to achieve a slice height of as much as 68 m without moving the belt conveyor. The moving of the exca-
vator to various slice levels is ensured by the possibility of excavating at dips of up to 4" and conveying at a dip of 6'.
TECHNlCAL DATA

Max. crowd of di wheel boom 15.8 m
Avera e walkin eed
permissible radient of excavator when di
permissible radient of excavator durin tra nsport

1.5 m. min-

10.5

Max. radius of loadin boom 86.3 m; 105.5 m
Mean specific pressure when digging 0,08 MPa; 0.09 Mpa
Mean specific pressure when walking 0.13 MPa;0.14 MPa

from excavator axis to hopper

Excavator mass 3,900 t; 4,400 t
Total installed ca of motorsaci 8,200 kW; 8,900 kW
Theoretical capacity in softened soil 6,600 m



,BHAU FElnnpBnooCR líU 8oo
Der Schaufelradbagger KU 800 ist zur Gewinnung von Erdstoffen mit hohem Grabwiderstand in den Tagebauen bei Koppelung mit der Bandfór-
derung bestimmt.
Die Bevegung des S_ch.aufelladbaggers KU 800 eďolg] mit Hilfe des durch ein tschechoslowakisches patent geschůtzten Schreitwerkes inlándi_
scher Konstruktion. Bei der SchreitĎewegung last_et_der Pa_gg91 abwech_selnd auf den Schreitkufen oder auf"derŠiúirpraúá oes Bagger-Unter_
baus. Wáhrend des Einsatzes kann der pasgel auf allen StůlŽfláchen fuBen, womit der Bodendruck betráchilúň 

"eřraňdňwřá. 
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der.Schreitrichtung.des Baggers wird durch Anschwenkung des.ganzen GroBgeráts. in die gewůnschte Richtung oúrfi errtgegengesetzte Kui
fenbewegung bewirkt. 9er Bagger-Unterbau ist als Raumkonstrukiion ausgeleg-t, in.der die HTydraulikaggregate děs ŠctrreitwĚrřs, aŤě Řingiam-
melschiene sowie die Elektroenergje-Veňeilungen des Unteóaus, ferner-der-Umkleideraum und dgrÝaŠctrraum Úntárgeuiactrt sind. Án der
Heckseite des Unterbaus istin der Schreitrichtung ein veďahrbarer Kabelwagen eingehángt. an dessón Trommel ols zu i s"Oó m AnschluB-Hoch_
:Pannungskabel aufgewickelt werden kónnen. Die Trommel wird in Abhángi§teit voň Oer Šchreitbewegung des Baggers áúiomatiscn siiterě.t
P_"i_.j§]l TlUe|"ť"sytg wird.der Kabelwagen vom Bagger. getrennt.unď ň.ewegt sich sodann, durcň eiňen scňtěřĎei giiógá., irf'áióóňĚ,ň
Fahrwerk. ln einem solchen Fall wird die Elektroenergie fůr^den Antrie!_der.Trommelsteuerung sowie fůr den Verdibňter-cler ňremsanIagi-vóm
am_Kabelwagen installierten dieselelettrischen Aggrógat (Spannung 500 V) geliefert.
Auf dem Bagger-Unter!.?y i.l mit Hilfe der_Kug_eĚieh-ver6ind.ung eřne runóe-drehbare plattform aufgelagert, in die der Gegenausleger einge_
sP_annt.ist, und in der Mitte der drehbaren Platťorm ist der Ůbeřgabeausleger gelenkig aufgelagert,iesŠen 

'anoáráJĚnoJáut 
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móglichen Stellen des Unterbaus íuBt. ln der drehbaren Plattforrň sind vier-Ant-riebe dir SČhwe-nkung des obeibai; mň cteict strommotoren
aufg.estellt, die Ůber den.Leonard-Satz gespeist werden. Ferner sind in den Ráumen der drehbaren pTattform wáiňiattdnliagerriiumJ, ĚitiÉ-
stŮcksraum sowie ein Teil der elektroteČhnischen_Ausrůstung untergebracht. Auf der drehbaren pla$orm ist euentáiĚ oij ouřcň áán Ěigřr_
ÍÚhrer g_e^ste_uerte Hydraulikanlage des Hubs des Úbergabeaúsle_gerŠ installiert, B_eim angehobenen ůbergabeausrájáitáňn-aei gáógei-óĚěr-
bau um 360' und beim verankerten Úbergabeau_sleger um t75o-zur Achse des Ůbergaňebandes geschvienkt werden, das stets in der Achsedes Bag_ger-.Einsatzwinkels aufg.elagert.isi. .Der Schauíelradausleger tschechoslowakiŠcher Konstrřktion ist in zwei tet'esŘópiscň ángáoraňóiě
Teile. aufgegliedert. Die Vorschublánge betrágt 1.5r8 m, An der VorČerseite des Schaufelradaut9seis ist ÓinieíieňÓ;;$ňňÍ;iiaotárpiiánóá_
bracht, der entweder mit acht Eimerň und ac-ht Messerbandage_n oder lediglich mit fůnfzeňn Éi,ňárn ueitticr,t ňi. Áň aáň'r,-riĚienden Énáen Ěó,Schaufelradwelle sind zwei Antriebe mit Planetengetrieben alfgesetzt, uňd zwar mit Motor;ň entweder 2 x 800 iw ii1r rrářte Erdstoffe oder
2 x 630 U ítit klebrige Erdstoffe. Die einzelnen MÓtortypen weřsen unierschiedlictre oretriaňteň aut. Ďie Foroeruanáeiim'ibroeren und růck-
wártigen.T_eil des.Schaufelradauslegers sind__ůber G.irland-entragrollen gefůhrt und werden mit Motóren, tastuňg ďg0 Ň, Špánnung o r.Ý, aňsJ_
trieben. Alle Fórderbánder des^Bag_gers veďůgen úber automďtische Špannung.und. ihr Lauf wiro duó álň Jreitiór.,ýdiáurĚ.6e, ň"g"lungsšy_
stem automatisch gesteuert. Der Baggerwird von.der bew_eglichen iň aer Náhe des Schaufelrads_aufgebáuten-gággeřiiňierŘabiil';;šóá_
il?]91_?_.'jl|t"_."lr_|,9_q:l]s!jn |or1 einer.beweglichen StůtŽe ausgelegt, die am oberen rnde mit rtásěňáňzúóe;;ňĚ;aň, Ťrág"ir."ň ,ň,ái
!3utKatzen, l ragtahlgkeit je l5_Mg, ausge.rústet ist. Der Gegenauďeger trágt den Maschinenraum, der als Einhóit beweglich ist uňd auf dieseWeise den vorderen Teil d9s Scha.ufelrádauslegers auswuďhtet. Fer-ner sin? auf dem Gegénáústóger der Vorschuumáčtránismus sowie zweiDrehkrane mit Laufkatzellf]ls|t]qkgit j,e.J5 Mg, fůr den Ausbau der Ausrůstungen jm.[řaschineňraum untergebracht. oái várláoea"sdd;
Lánge 73,6 m evtl. 90 m, ist am Ende des Ubergabeauslegers auBermittig gelenki{ aúfgelagert und durch Ólnán'áňenňeŠtiicttán šiútiúáóe,i
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abgestiitzt. der mit einer HÓ!.,ly9l:F]|"otli9hlyng versehen ist. Der Schwenkbereich des Auslegers,.betrágt t_105. zur Achse des ůbergabe-auslegers. Das auJ dem Verladeausleger installieňe Fórderband ist analoger Konstruktion wie á Ja}noer óes scňauteiraaáusieg;s
Die am Ende des Verládeauslegers eingebaute Abwuďschurre ist in Horizóntalebene schwenkbar und gestattet aie Áusrióňiung čes Fórdergut_
stroms auf die BandstraBc. D_ie Auílagerung des Verladeauslegers sowei die hohe zulássige Neigungbám B;ggá, Ln5iii Jischliegen fiir den
Schaufelrad.b_agge.r KU 800 vóllig neue Móglichkeit bei der Gewinnung.

P':,9.*TTl^"de_s3aggers beláuft sich auf 51 m und seine max. Láňge ist bei vollstándigem Ausfahren des Schaufelradauslegers etwa 150 m
9vt|. t7.9 1, Das GroBgerát ist mit einer automatischen analogen Programmsteuerungsanlage ausgeriistet,
Es ist die Zielsetzung der analogen_Programmsteuerungsanla e.,den Šchaufelradbagler soiu stě ěrň, aág ai" vorgeschriebene Gewinnungs_
technologie eingehalten wird,.d,h. Bildung des_Horizontál- odei Vertikalspans mit fest'g'elegter oder Óptimalei oick, Ěiláu"g ier Front_ und S'ei_
lenbóschung mit vorgeschriebener Neigung, Bildung des Planums waagerecht oder i-n uoige*áňltáiŇ;iÓ;ng. 

- -'
Der Analo_grechner steuert die Hauptantiieb-e de_s B9Óse_rs, 9.tt tl_uP,Voňchub.und Schwerr-kung ňac1 

"iliái ellten Werten, wobei durch Rege_lung der SPandicke die optimale Leistung^de_s GroBgěráts bei minimalen HandhabungsverlustČn áufrecht-ertratten wird. 
- '

ln konstruktioneller Hinsich!llld !..a.T. lqBperát insgesamt ,l5 durch Patente gescňiitzte Unikailósungen zui óeituňg gebracht.
HAUPrVERFAHREN DES BAGGERElNSA]ZES
D.ie^LÓsung des Baggers..gestattet verschiedene Gewinnungsveďahren. Die wichtigsten sind
a).Grund-Hochschnitt, HÓhe 32 m,.mit Verladung.auf die.auŤ dem Veďahrplanum a fgebaute.Band traBe b) zwei Hochschnitte. Hóhe 32 m, pa_
rallel gelegt, mit Móglichkeit der Verladung auf iie auŤ dem VerfahrplanJm aufgeba te gánaitraŘJonne ihň Ýeriěóuňg cilócnscňnitt, rióň"
32 m, mit Verladung auf die 15 m tiefer untěrhalb des B_aggerveďahrplanums auflebaute Bildai6il ái HÓÓň..ň.itt, á-uiŽi"-ibr,. von 15 m ver_
ringert,. mit Verladung a.uf die auf dem Hochschnitt a.ufgělate BanóstraBe e) Tiěfsctrnitt, HóÉ6 m, niit Ýěrrááuni-'."i aiá .iii oár-v"riaňrpiá_
num oder bis um 15 m liber diesem 1yfg9Paqle BandstraBe. Durch Ausnutzuág der Baggbrungsve.tánren ser"áB a't, Ji una .)'t.nn onne Ýe ió-
gY.lq.d.e.r BandstraBe eine Schnitthóhcbis 68 m erzielt werden, Die Verleguňg des ďa-ggers-aut versóňlěáe";ŠÓiňitfiňeÉn wird durch die
Móglichkeit der Gewinnung auch bei einer Neigung von 4" sowie des Tranipo'rts nei e;ňěi Ňebunj uón Ó;-ie*iň;Ěi;t"t 

"-

TECHNlSCHE KENNDATEN
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ů

max. vorschub des schaufelradauslegers
d u rchsch n ittl iche sch reitgeschwi ňdJqkeiT
zulássige Baggerneigung bei der Gewiňrrtrn
zulássige Baggerneigung beim Transpoň

15,8 m
1,5 m,min-

7

10,5
erachse bis zur Achse der AušTňqasčhurremax. Reichweite des verladeáffi 86,3 m; 105,5 m

mittlere Bodenpre sung wáhrend deiGewiňnun
mittlere Bodenpressung wáhrend deiTČhreii
Eigenma e des Baqqers
Anschl usšwert der Móióreňlň

0,08 MPa; 0,09 MPá
0,13 MPa; 0,14 rv[Fá

theor. Leistung irn gelockerten Erdstoff max. 6 600 m
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