


POTOPHLIN DKCKABATOP KU 800

PotopHii axckasatop KU 800 npeaHasHayeH AnA SKCKaBaUMM Nopoa ¢ GONbLUIMM CONPOTUBAEHUEM KOMAHUIO Ha Kapbepax, rae oH paboTaeT B KOMMANEK-
Ce C MarucTpanbHeIM KapbepHLIM TPEHCTOPTOM.,

Oxckasarop KU 800 nepemelijaeTch ¢ MOMOLLBIO LUArAIOWLEro rMAPOGHULNPOBAHHOIO XOA0BOr0 MeXaHUaMa YexXoCnoBaLUKOH KOHGTPYKUKH, Ha KOTOPYIO
BblAaHbl YeXocnoBalKkue nareHTel. MpK WaraHin 3KCKaBaTop NepPemMeHHO MOKOWUTCA Ha OMOpPHbIX OaliMaKax u Ha ONOPHOW Pame HWKHEro cTpoexus. Bo
BPeMA padoThl GKCKaBATOP MOXET PacnonaratbCA Ha BCeX ONOPHbIX NOBEPXHOCTAX, ONaroaaps YeMy yaensHOe AaBNeHHe Ha TPYHT 3HAYUTENBHO CHIKA-
€TCA. M3aMeHeHWe HanpaBneHuA NepemMeLleHun 3KCKaBaTopa NPOU3BOAUTCA NyTeM NOBOPOTA LENOro aKckasatopa B TpebyeMoe HanpasneHue ¢ NoMo-
Wkio WaraHuA 6alimMakos B NPOTHBONONOXKHBIX HAMPaBAEHUAX. HUKHEE CTPOEHWE SKCKaBaTOpa NpeACTaBNAeT coBOi NPOCTPAHCTBEHHYIO KOHCTRYKLMIO,
B KOTOPOW PacnonoXeHsl arperarbl rMApaBAM4YecKor CUCTEMB! LLAraKoLEero X0Aa, KONbLEBOH TOKOCHEMHUK U 3NeKTPOOBOPYAOBaHME HUMKHEH YaGTH OKGC-
KaBaTopa, a TaKKe rapaepodl U ymbiBantHan. C 3aaHel CTOPOHB! HUKHErO CTPOEHHUA MO HaNpaBAGHHUIO WaraHuA NOABELIEHa NepeaABWKHAR KabenkHan Te-
nexkKa, Ha 6apabaHe kotopol HamotaHo A0 1900 M TOKONOABOAALIEro Kabens BhICOKOro Hanpsmxerus. [py nepemelLeHnn Kabesnn KabensHas Tenexka
ONYCKABTCA Ha 3eMJII0 U NepeaBMUraeTCA Ha KONeCcHOM Xoay, Gykcupyeman TpakTopom. Bo Bpemna paBoTkl sKcKagaTopa 6apabaH TenexKku aBToMaTHIECKM
BbIOWpaeT unu oTnycKaet kabesb B 3aBUCUMOCTH OT LUaraHuA SKCKasatopa. Mpu NepeMelLeHt TeneKKku Ha CoBCTBEHHOM X0ay ANA NpuBoaa GapabaHa
W ANA KOMNpEeccopa TOPMO3HOH CHCTeMbl BEIpabaTbiBaeT SIeKTPOSHEDPTHIO AW3eNb-TeHepaTOpHan YCTaHOBKA Ha KaGenbHOM TenemKe; B GTOM chydae
nopaeTtca TOK HanpmxeHuem 500 B.

Ha HWKHeM CTPOeHKUM NOCPeACTBOM ONOPHO-MOBOPOTHONO KPYra YCTaHOBAEHa NOBOPOTHARA NiaThopma B BHAE KPYra, B KOTOPYHO BCTPOEHa CTpena npo-
THBOBECA W B LIEHTPE NOBOPOTHO! NNaTdopMel WapHUPHO YCTaHOBNEHa NepeAaloLlan cTpena, BTOPOH KOHeL KOTODOW ONUPaeTcA B OAHY W3 LUECTH BOS-
MOXHbIX TOUEK Ha HIWKHEM CTPOEH!UM. BHYTPH B NOBOPOTHON NnaThopme yCTaHOBEHB! YeTbipe NPUBOAHBIX arperata noBOpOTa BEPXHEro CTPOEHHA C ane-
KTPOABMraTenAMM NOCTORHHOTO TOKA, MUTaeMBIMU OT CMCTEMbl reHeparop-ABuratens. flanee B NPOCTPaHCTBE NOBOPOTHOW NNaThOpPMbl PaCMONOMKEH!
MacTepCKue, CKIaab! 1 CTONOBAA, a TAKKE YacTb 3NeKTpooBopyaoBaHUA. Takxe Ha NOBOPOTHO! NNaThopMe PacnonoXeHo ruapasnMyeckoe 0bopyaosa-
Hue, NPUBOAMMOE B AEHCTBME 3KCKABAaTOPLUMKOM ANA NOAbEMa nepepatollei ctpensl. Mpu NPUNOAHATON NepeaaloLlei CTPENe MOXHO NOBOPaYMBaTh
BepXxHee CTpoeHWe SKckasaTopa Ha 360°, npyu GUKCHPOBAHHOW NepedalolUel CTpese BOIMOXKeH NoBopoT + 75° N0 OTHOWEHMIO K OCH NepeaaloLlero
KOHBeHepa, KOTOpLIH BCeraa 3aHMMaer nofoXeHue B OcH paboyero yrna oKcKapatopa.

PotopHas cTpena 4exocnosauKoi KOHCTPYKLIMK COCTOMT M3 ABYX YaCTEN C KOMNOHOBKOW NO NPUHUMNY Teneckona. [InvHa BuIABMKEHHA (Hanopa) cocTa-
BnAeT 15,8 M. Ha KoHUe poTOpHO CTPenbl YCTaHOB/IEHO POTOPHOE KOMeco 6e3 AYEEK, OCHALLEHHOE Ui BOCEMbIO KOBLUAMM M BOCEMbIO MPOMEMYTOYHBI-
MU HOX@MH, UMK TONBKO NATHaAUATLIO KOBLIAMM. Ha KOHCONLHLIX KOHLAX Bana POTOPHOTO KONeca HaABUHYTH ABa NPUBOAA C NNaHeTapHLIMU peayKTopa-
MW 1 C ABYMA ABMraTenAMU eAuHHYHOM MolHocTsro 800 KBT Ana Kpenkux nopoa uau 630 KBT AnA Aunkux nopod. OTaenbHbIe THML 3NeKTpoABMraTenei
WMEIOT Pas/inuHYi0 CKOPOCTL BpallieHWA. KoHBeHepHsIe NeHTLl Ha nepeaHed U 3ajiHel YacTax POTOPHOM CTPenbl YNOMEeHb! Ha MHOrOpONMKOBLIX onopax
W NPUBOAATCA OT ABMratenei MolHocTelo 630 KBT Ha HanprMxerue 6 KB.

Bce KOHBEHEpHbIe NIEHTL Ha 3KCKaBaTOpe MMEIOT aBTOMATUYECKYHO CUCTEMY HATFXKEHMA U MX padoTa aBTOMAaTUYECKK PerynupyeTca aneKTporuapasuye-
CKOW CHCTEMOW perynMpoBaHHuA.

Ynpae/ieHne aKCKaBaToOpoM COCPEAOTOYEHO B NOABEMHON KabKHe, HaxoAAWenca BOHaU poTopHOro Koneca. Ctpena KabuHel caenaHa B BUAE NOABMK-
HOrO packoca, CHaBKEHHOro Ha BEPXHEM KOHLe NONMCNAcTamu C BanKok ¢ ABYMA ANeKTPOTeNbhepaMM rPy30noALEMHOCTEIO 15 T KaAbIA.

Ha cTpene npoTHBOBeECa YCTaHOBNEHO MaLUMHHOE MOMELLeHHe, KOTOpOe NepemellaeTca ¥ YpaBHOBELUMBAET TakiM 00pasomM NepeaHIoro YacTs POTOPHOM
cTpensl. [lanee Ha cTpene NpOTMBOBECA YCTAHOENEH MEXaHU3M BblABUraHWA W ABa NOBOPOTHLIX KpaHa ¢ NepeABUKHBIMU TENEXKamM1 eAMHUMHON TPYy3o-
noAbEMHOCTbIO 16 T ANA AemMoHTaXa 060PYA0BaHUA B MALUMHHOM NOMELLEHWH,

Bolgatoulan crpena AnuHoi 73,6 unu 90 M LWapHUPHO YCTaHOBNEHa Ha KOHLE Nepe/aaloLlel CTpenkl BHe LeHTpa 9KCKaBaTopa U ONMpaeTcA Ha OMOPHYI Te-
NEXKY Ha rYCEHUYHOM XOAY C YCTPOWCTBOM ANA U3MEHEHUA BLICOTHI paarpyaki. MoBOPOTHOCTs BLIAAIOWEN CTPensl cocTaBnaeT + 120° N0 OTHOLWEHMIO



K OCv nepeaatollien cTpentl. KoHeeiHepHan NeHTa Ha BblAaroWed cTpene MMeeT KOHCTPYKLMIO, 8HanoruHyIo KOHBEHEepaM POTOPHON CTPenbI.

BopoHKa, yCTaHOBNEHHaR Ha KOHLE BbIAAIOWEN CTRENbl, MMEeT BO3MOXHOCTb MOBOPOTa BOKPYr BEPTMKaNbHOM OCH, 4TO NOSBOMIAET TOUHO HANPaBARTb NO-
TOK NOPOAL! Ha MarucTpankH.ii KapbepHsli KoHBekep. Cnocod ycTaHOBKMW BhiAaloLei CTpenbl U GONbLIOK AOMyCKaeMbIl Yro HaknoHa Bo BPeMA padoTsl
9KCKABaTopa CO3/Aal0T COBEPLIEHHO HOBLIE TEXHONOTHYECKHUE BOMOXHOCTH ANA paboTkl aKckasatopa KU 800,

O6iuan BeiCOTa 9KCKaBaTopa paeHa 51 M, MakcMManbHaA ANKUHA NPK NONHOCTLIO BbiABUHYTON POTOPHOW CTpene okono 150 M unu cooTBeTcTBEHHO 170 M.
MaluvHa ocHalueHa aBTOMaTUYECKUM aHanoroBbiM NPOrpamMMUpYIOLIMM 0B0pYAOBaHHUEM.

Ananorosoe nporpammupyioLlee 060pyA0BaHWE CAYKUT ANA YNPABAEHUA 3KCKaBaTOPOM C LieNbio cobnioeHHA 3a8aHHON TeXHONOTMU [O0bIYM, T.e. CO3-
AaHWA rOPU3OHTANBHON UMW BEPTUKANLHOW CTPYMKH 3aAaHHOW UM ONTUMANLHON TONWMKHLI, 06pa3oBaHA GPOHTANLHOroO U BOKOBOro OTKOCA C 3a4aHHbLIM
YrOM HaKknOHa, CO3AaHWA FOPU3OHTaNBHOrO OCHOBAHWA WM C 334aHHLIM YKNOHOM.

AHanorosan BLIMMC/UTENbHAA MalUKMHA yNpaBnAeT paboToi rNaBHbIX NPUMBOAOB, T.€. NOALEMOM, BbIABUIaHHEM U NOBOPOTOM POTOPHOW CTPEnbl Mo 3aAaH-
HbIM NapaMeTpam, NpUYem nNyTem PerynMpoBaHiA CEYEHHA CTPYIKKM NOAAEPHUBAET ONTUMaNLHYIO NPOUSBOAUTENLHOCTL 3KCKABaTOPa C MUHUMaNbHBIMHU
noTepAMK BpeMeHK. Ha aKckaBaTtope Uenonb3oBaHo B oBlem 15 YHUKanbHbIX PELUeH!i  OTAENbHEIX Y3/10B KOHCTPYKUWM, 3aLUMLLEHHBIX NaTeHTaMH.
OCHOBHBIE CMOCOBbLI PABEOTHI SKCKABATOPA

KomnoHoBKa SKCKaBaTOpa NO3BONAET NOMb30BATLCA PasnUYHEIMK Cnocobamu BKCKaBaUWK, NPUYEM B KaYeCTBE OCHOBHBIX MOXHO OTMETHTb:

a) BEpXHWA OCHOBHOM YCTYN BLICOTOM 32 M C BblAavel Ha MarucTpankHLIA KapbepHbIA TPAHCNOPT Ha YypOBHe pabouyeil Nnowlaaku

) ABa BEPXHUX YCTYNa BLICOTOA 32 M PAAOM C BO3MOXKHOCTBIO BbIAAYM HA MaruCTpankHbIM KapbepHbIM TPEHCNOPT Ha ypoBHe paBouel nnowanku 6es ne-
pefBUraHuA KoHBerepa

B) BEPXHUA YCTYN BLICOTON 32 M C BbiAaYeh Ha MarucTpanbHbIi KapbepHsIi TPAHCNOPT Ha 15 M HWKe YpoBHA paboyei NNoWaaKK 3KCKaBaTopa

I) CHHXKEHHbIH BEPXHWUA yCTyn Ao 15 M C BeiAayel Ha MarucTpanbHbI KapbepHLIR TRAHCNOPT Ha BEPXHEM OCHOBaHHU

A) HWHKHBIA YCTYN BLICOTOM 6 M C BbiJa4eil Ha MarucTpanbHbii KapbepHLIA TPAHCMOPT, YCTAHOBNEHHLIA Ha YpoBHE paboyel nnoluaaku un1 Hwke 4o 15 m.
Mpy Mcnonb3osaHuu cnocobos a), r), A) MOXHO obecneunTb paspaboTky paspesa BLICOTOW A0 68 M 6e3 nepeaBUraHWA MaruCTPanbHOro KapbepHoro
TpaHcnopta. epemelleHne aKCKaBaTOpa Ha PasNuyHbIe rOPU3OHTLI oBecneyeHo GnaroaapA TOMY, YTO 9KCKaBaTop MOXeT paboTaTe AO Yrna HaknoHa
nnowanKku 4° U nepeMeLLaTbCA Ha NNOLLaAKaX A0 HaKnoHa 6°.

TEXHWYECKUE OAHHBIE

MaKkcumanbHoe BblABHKEHWE POTOPHON CTPensi 15,8 M
CpeaHAR CKOPOCTb LUaraHua 1,5M.MuH—1
[lonyckaemblit HAKNOH BKCKaBATOPa B XOAE SKCKABaLWK 7% (4°)
JonyckaeMbli HAKNOH SKCKaBaTopa Npu TpaHcnopTe 10.5%(6°)
MakcHMankHeIH paanyc AEHCTBMA NOrPY30YHOM CTPENbl OT OCH BKCKaBaTopa A0 OCH Paarpy304HON BOPOHKH 86,3 m; 105,5 m
CpeaHee yaensHoe faBneH1e B X0/l SKCKaBaLuu 0,08 MMa; 0,09 Mra
CpegHee yaensHoe AaBneHWe B XOAe LaraHua 0,13 MMa; 0,14 Mra
Macca akckaeatopa 3900 1; 4400 7
OG6Luan yCTaHOBNEHHaA MOLLHOCTb 3NEKTPOABUIaTENeH 8200 kBT; 8900 kBt

TeopeTHieckan NPOU3BOAUTENLHOCTL B PA3PLIXNEHHOM rpyHTe makc. 6600 m3.y~1




BUCKET WHEEL EXCAVATOR KU 800

The KU 800 bucket-wheel excavator is designed for digging rocks with a high digging resistance in opencast quarries with longrange belt con-
veying.

The KU 800 excavator moves on a hydraulic walking truck of Czechoslovakian design which is protected by a Czechoslovakian patent. In moving,
the excavator alternately rests on skids and on a bearing plate of the subgrade. While it operates, the excavator may rest on all bearing surfaces
which decreases the specific pressure on the ground quite considerably. The excavator is steered by turning the whole machine into the re-
quired direction; this is achieved by walking the skids in opposite directions. The bottom structure of the excavator is designed to accomodate
the aggregates of the walking hydraulics, the roller collector, the electric distribution systems of the bottom part of the excavator, as well as
a cloakroom and washroom. At the rear end of the bottom structure, in the direction of walking, thefe is a mobile cable truck whose drum is de-
signed to carry as much as 1900 m of high-tension cable. The drum is operated automatically as the excavator moves. If the cable has to be
moved, the cable truck is disconnected from the excavator and is moved on its own undercarriage by a tractor. A 500 V Diesel-electric power
unit, mounted on the cable truck, provides the power for driving the drum and for the brake compressor.

A circular swivel plate is mounted on the bottom structure by means of a ball race; the plate holds the balancing boom, and the transport jib,
whose other end rests in one of the six possible places on the bottom structure, is hinged to the middle of the swivel plate. Inside the swivel
plate there are four driving units for turning the superstructure, powered by D.C. motors via a Ward-Leonard set. Workshops, store rooms and
the dining room, as well as part of the electric installations are also located in the swivel plate. The swivel plate also holds the driver-controlled
hydraulic device for lifting the transport jib. With the jib up, the excavator superstructure can be turned through 360°, with the jib anchored it
can be turned through 75° on either side of the jib, which is always anchored along the axis of the excavator’s angle of operation.

This bucket-wheel excavator of Czechoslovakian design is divided into two telescopically arranged parts. The jib extension is 15.8 metres. At the
end of the wheel jib there is a chamberless wheel fitted either with eight buckets and eight blades, or only with fifteen buckets. At the free ends
of the wheel shaft are two driving units with epicyclic gears and motors with an output of 2 x 800 kW for hard rocks, or 2 x 630 kW for tacky
rocks. The two types of motors have different rpm ratings. The conveyor belts at the front and rear of the wheel jib are supported by garland
rollers and driven by 6 kV/630 kW motors.

All the excavator conveyor belts are automatically adjusted for slack and their travel is automatically controlled by an electrohydraulic system.
The excavator is controlled from a mobile cabin located close to the wheel. The carrier jib is in the form of a mobile strut fitted at its upper end
with tackles and a girder with two mobile trolleys loading capacity 15 Mg each.

The balancing boom is mounted with the engine room which is mobile as a whole and balances the front part of the wheel jib. The balancing
boom also holds the extension mechanism and two rotary cranes with mobile trolleys, loading capacity 15 Mg each, for demounting the engine-
room equipment.

The loading boom, 73.6 Or 90 m long, is hinged to the transfer jib eccentrically of the excavator’s centre and is supported by a truck on tracks,
equipped with a lifting mechanism. The boom can be rotated through 105° on either side of the transfer-jib axis. The conveyor belt, mounted on
the loading boom, is of a similar design as the belts of the wheel jib.

The hopper, mounted at the end of the loading boom, can be rotated in the horizontal plane and enables the flow of material to be directed on
to the long-range belt conveyor. The mounting of the loading boom and the large dip at which the excavator can operate provide the KU 800 ex-
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cavator with quite new possibilities in excavating.

The overall height of the excavator is 51 m, maximum length at full extension of the wheel jib is about 150 or 170 m. The excavator is equipped
with an automatic analog-programming device. It is designed to control the excavator so that the prescribed technology of excavating is ad-
hered to, i.e. to generated horizontal or vertical cuttings of the prescribed or optimum thickness, to create a front and lateral slope of the pre-
scribed gradient, and to create a plane surface which is either horizontal, or has the required gradient. The analog computer controls the main
driving units of the excavator, i.e. lifting, extending and rotating, in accordance with the input values; by controlling the cuttings it also keeps
the excavator at optimum performance with minimum manipulation losses. Constructionwise, there are 15 unique patented designs incorporat-
ed in the excavator.

PRINCIPAL METHODS OF OPERATION:

The design of the excavator enables various methods of digging operations to be used; the main ones are:

a) basic upper slice, 32 m high, with loading on belt conveyor located in the travel plane, b) two upper slices, 32 m high, next to each other with
loading on belt conveyor located in the travel plane without re-assembling the conveyor, ¢) upper slice, 32 m high, with loading on belt conveyor
located 15 m below the excavator travel plane, d) lower upper slice up to 15 m in height with belt conveyor located above the upper slice, e)
deep slice, 6 m high, with loading on conveyor belt located in travel plane or as much as 15 m higher.

By using methods a), d), e) it is possible to achieve a slice height of as much as 68 m without moving the belt conveyor. The moving of the exca-
vator to various slice levels is ensured by the possibility of excavating at dips of up to 4° and conveying at a dip of 6°.

TECHNICAL DATA

Max. crowd of digging wheel boom 158 m
Average walking speed 1.5 m. min-!
Permissible gradient of excavator when digging 7% (4°

Permissible gradient of excavator during transport 105% (6°

Max. radius of loading boom (from excavator axis to hopper) 86.3 m; 1055 m
Mean specific pressure when digging 0.08 MPa; 0.09 Mpa
Mean specific pressure when walking ’ 0.13 MPa; 0.14 MPa
Excavator mass 3,900 t; 4,400 t
Total installed capacity of motors 8,200 kW; 8,900 kW

Theoretical capacity in softened soil 6,600 m*.h-1




JCHAUFELRADBAGGER KU 800

Der Schaufelradbagger KU 800 ist zur Gewinnung von Erdstoffen mit hohem Grabwiderstand in den Tagebauen bei Koppelung mit der Bandfor-
derung bestimmt.

Die Bewegung des Schaufelradbaggers KU 800 erfolgt mit Hilfe des durch ein tschechoslowakisches Patent geschiitzten Schreitwerkes inlandi-
scher Konstruktion. Bei der Schreitbewegung lastet der Bagger abwechselnd auf den Schreitkufen oder auf der Stiitzplatte des Bagger-Unter-
baus. Waéhrend des Einsatzes kann der Bagger auf allen Stiitzflaichen fuRen, womit der Bodendruck betrachtlich verringert wird. Eine Anderung
der Schreitrichtung des Baggers wird durch Anschwenkung des ganzen GroRgeréts in die gewiinschte Richtung durch entgegengesetzte Ku-
fenbewegung bewirkt. Der Bagger-Unterbau ist als Raumkonstruktion ausgelegt, in der die Hydraulikaggregate des Schreitwerks, die Ringsam-
melschiene sowie die Elektroenergie-Verteilungen des Unterbaus, ferner der Umkleideraum und der Waschraum untergebracht sind. An der
Heckseite des Unterbaus ist in der Schreitrichtung ein verfahrbarer Kabelwagen eingehangt, an dessen Trommel bis zu 1 900 m AnschluR-Hoch-
spannungskabel aufgewickelt werden kénnen. Die Trommel wird in Abhangigkeit von der Schreitbewegung des Baggers automatisch gesteuert.
Bei einer Kabelverlegung wird der Kabelwagen vom Bagger getrennt und bewegt sich sodann, durch einen Schlepper gezogen, auf eigenem
Fahrwerk. In einem solchen Fall wird die Elektroenergie fiir den Antrieb der Trommelsteuerung sowie fiir den Verdichter der Bremsanlage vom
am Kabelwagen installierten dieselelektrischen Aggregat (Spannung 500 V) geliefert.

Auf dem Bagger-Unterbau ist mit Hilfe der Kugeldrehverbindung eine runde drehbare Plattform aufgelagert, in die der Gegenausleger einge-
spannt ist, und in der Mitte der drehbaren Plattform ist der Ubergabeausleger gelenkig aufgelagert, dessen anderes Ende auf einer der sechs
moglichen Stellen des Unterbaus fuRt. In der drehbaren Plattform sind vier Antriebe der Schwenkung des Oberbaus mit Gleichstrommotoren
aufgestellt, die iber den Leonard-Satz gespeist werden. Ferner sind in den Raumen der drehbaren Plattform Werkstatten, Lagerrdaume, Friih-
stiicksraum sowie ein Teil der elektrotechnischen Ausriistung untergebracht. Auf der drehbaren Plattform ist ebenfalls die durch den Bagger-
fuhrer gesteuerte Hydraulikanlage des Hubs des Ubergabeauslegers installiert. Beim angehobenen Ubergabeausleger kann der Bagger-Ober-
bau um 360° und beim verankerten Ubergabeausleger um +75° zur Achse des Ubergabebandes geschwenkt werden, das stets in der Achse
des Bagger-Einsatzwinkels aufgelagert ist. Der Schaufelradausleger tschechoslowakischer Konstruktion ist in zwei teleskopisch angeordnete
Teile aufgegliedert. Die Vorschublénge betrégt 15,8 m. An der Vorderseite des Schaufelradauslegers ist ein zellenloser Schaufelradkorper ange-
bracht, der entweder mit acht Eimern und acht Messerbandagen oder lediglich mit finfzehn Eimern bestiickt ist. An den fliegenden Enden der
Schaufelradwelle sind zwei Antriebe mit Planetengetrieben aufgesetzt, und zwar mit Motoren entweder 2 x 800 kW fiir harte Erdstoffe oder
2 x 630 kW fiir klebrige Erdstoffe. Die einzelnen Motortypen weisen unterschiedliche Drehzahlen auf. Die Forderbinder im vorderen und ruck-
wartigen Teil des Schaufelradauslegers sind tiber Girlandentragrollen gefiihrt und werden mit Motoren, Leistung 630 kW, Spannung 6 kV, ange-
trieben. Alle Férderbénder des Baggers verfiigen iiber automatische Spannung und ihr Lauf wird durch ein elektrohydraulisches Regelungssy-
stem automatisch gesteuert. Der Bagger wird von der beweglichen in der Nahe des Schaufelrads aufgebauten Baggerfiihrerkabine aus ge-
steuert. Der Halteausleger ist in Form einer beweglichen Stiitze ausgelegt, die am oberen Ende mit Flaschenziigen und einem Trager mit zwei
Laufkatzen, Tragfahigkeit je 15 Mg, ausgeriistet ist. Der Gegenausleger tragt den Maschinenraum, der als Einheit beweglich ist und auf diese
Weise den vorderen Teil des Schaufelradauslegers auswuchtet. Ferner sind auf dem Gegenausleger der Vorschubmechanismus sowie zwei
Drehkrane mit Laufkatzen, Tragfahigkeit je 15 Mg, fiir den Ausbau der Ausristungen im Maschinenraum untergebracht. Der Verladeausleger,
Lange 73,6 m evtl. 90 m, ist am Ende des Ubergabeauslegers auRermittig gelenkig aufgelagert und durch einen raupenbestiickten Stiitzwagen
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abgestutzt, der mit einer Hohenverstellvorrichtung versehen ist. Der Schwenkbereich des Auslegers betragt +105° zur Achse des Ubergabe-
auslegers. Das auf dem Verladeausleger installierte Forderband ist analoger Konstruktion wie die Bander des Schaufelradauslegers.

Die am Ende des Verladeauslegers eingebaute Abwurfschurre ist in Horizontalebene schwenkbar und gestattet die Ausrichtung des Férdergut-
stroms auf die BandstraRe. Die Auflagerung des Verladeauslegers sowei die hohe zulassige Neigung beim Baggereinsatz erschlieRen fir den
Schaufelradbagger KU 800 vollig neue Maglichkeit bei der Gewinnung.

Die Gesamthohe des Baggers belauft sich auf 51 m und seine max. Lange ist bei vollstandigem Ausfahren des Schaufelradauslegers etwa 150 m
evtl. 170 m. Das GroRgerat ist mit einer automatischen analogen Programmsteuerungsanlage ausgeriistet.

Es ist die Zielsetzung der analogen Programmsteuerungsanlage, den Schaufelradbagger so zu steuern, daR die vorgeschriebene Gewinnungs-
technologie eingehalten wird, d.h. Bildung des Horizontal- oder Vertikalspans mit festgelegter oder optimaler Dicke, Bildung der Front- und Sei-
tenboschung mit vorgeschriebener Neigung, Bildung des Planums waagerecht oder in vorgewahlter Neigung.

Der Analogrechner steuert die Hauptantriebe des Baggers, d.h. Hub, Vorschub und Schwenkung nach eingestellten Werten, wobei durch Rege-
lung der Spandicke die optimale Leistung des GroRgerats bei minimalen Handhabungsverlusten aufrechterhalten wird.

In konstruktioneller Hinsicht wurden am GroRgerét insgesamt 15 durch Patente geschiitzte Unikatlésungen zur Geltung gebracht.
HAUPTVERFAHREN DES BAGGEREINSATZES

Die Losung des Baggers gestattet verschiedene Gewinnungsverfahren. Die wichtigsten sind

a) Grund-Hochschnitt, Hohe 32 m, mit Verladung auf die auf dem Verfahrplanum aufgebaute BandstraRe b) zwei Hochschnitte, Hohe 32 m, pa-
rallel gelegt, mit Mdglichkeit der Verladung auf die auf dem Verfahrplanum aufgebaute BandstraRe ohne ihre Verlegung c) Hochschnitt, Hohe
32 m, mit Verladung auf die 15 m tiefer unterhalb des Baggerverfahrplanums aufgebaute Bandstrale d) Hochschnitt, auf die Héhe von 15 m ver-
ringert, mit Verladung auf die auf dem Hochschnitt aufgebaute BandstraRe e) Tiefschnitt, Hohe 6 m, mit Verladung auf die auf dem Verfahrpla-
num oder bis um 15 m iber diesem aufgebaute BandstraRe. Durch Ausnutzung der Baggerungsverfahren gemal a), d) und e) kann ohne Verle-
gung der BandstraBe eine Schnitthohe bis 68 m erzielt werden. Die Verlegung des Baggers auf verschiedene Schnittebenen wird durch die
Maglichkeit der Gewinnung auch bei einer Neigung von 4° sowie des Transports bei einer Neigung von 6° gewahrleistet,

TECHNISCHE KENNDATEN

max. Vorschub des Schaufelradauslegers 15,8 m
durchschnittliche Schreitgeschwindigkeit 1,5 m.min-1
zulassige Baggerneigung bei der Gewinnung 7% (4°)
zulassige Baggerneigung beim Transport 105% (6°)
max. Reichweite des Verladeauslegers von der Baggerachse bis zur Achse der Austragsschurre 86,3 m; 1055 m
mittlere Bodenpressung wahrend der Gewinnung 0,08 MPa; 0,03 MPa
mittlere Bodenpressung wahrend der Schreitbewegung 0,13 MPa; 0,14 MPa
Eigenmasse des Baggers 3900t;4400t
Anschlusswert der Motoren insg. 8 200 kW; 8 900 kW

theor. Leistung im gelockerten Erdstoff max. 6 600 m*.h-1
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